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Bateria:100%

INTN

?:: . . . » Usuario

- Inicio Sesion:

_g . . Contrasena
2 Por defecto el primer usuario es root oo

para posteriormente el administrador
de la finca registre los usuarios bajo el
criterior de:

INGRESAR

1. Administrador.
2. Operador.
3. Garruchero / Cuadrilla.

Acceso permitidos para root,
administradores y operadores.
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W'Y Hacienda Rehobot
ID: 1

Fincas:

Hectareas: 10.0 (Ha).

MOSTRAR REGISTROS EDITAR

Modulo para la administracion y
segmentacioén de registros por fincas.

Indeoder de pescye intel Qente

ARRRRRRRRRRNNNS,
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7:'. Nombre de la Finca
1;" Hacienda Rehobot
i Identificacién
.
F Crear Fincas:
B
0 Hectareas
.;.: 10

Mdodulo para la creacién de fincas.

Esta dividida en:

Lotes O Parcelas

GUARDAR

ARRRRRRRRRRNNNS,
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( Administrador ) admin - admin

1 H . h operador
Incas OpCIoneS . ! Operador Auto Calibra Punto Cero
Fecha: 5/27/2021 Semana: # Usuario: operador : .
Ultima Modificacién: 5/27/2021 2021 Modo: Racimo Cambiarimiodaide pesaje’

Crear Archivo

Menu de OpCioneS CondiCion ado por’ r'ol ARCHIVAR EXPORTAR HISTORIAL e e
de USU ario- Campaos Extra »

Gestor de cajas 4

Registros Archivados

Indeoder de pescye intel Qente

Salir
( Operador ) operador - operador
operador
- o ; i »
Operador Cambiar modo de pesaje 4
Fecha: 5/27/2021 Semana: #1 Usuario: operador

Crear Archivo
i e————— e _

Crear Empleado
HISTORIAL
Registros Archivados

Salir

ARRRRRRRRRRNNNS,
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Indeoder de pescye intel Qente
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Usuarios:

Modulo para la administracion los

usuarios de la plataforma por jerarquia.

]

admin
Administrador

#2 Fecha: 5/27/2021 20:18:18

operador
Operador

#3 Fecha: 5/27/2021 20:18:41

cuadrilla01
Garruchero

#4 Fecha: 5/27/2021 20:19:13

Usuario: admin

EDITAR

Usuario: operador
EDITAR

Usuario: cuadrilla0?
EDITAR

ROOT

Administrador

"

#1

admin
Administrador

#2

operador
Operador

—

#3

Estado

Estado

Estado

Fecha: 5/27/2021 20:18:18

Fecha: 5/27/2021 20:18:18

Fecha: 5/27/2021 20:18:41

Usuario: root

Usuario: admin

Usuario: operador

EDITAR

EDITAR

Estado

Estado

Fetardn

AR AR ARARARAAN
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g
;’ Nombre Completo
._=. admin
1
. Usuario

b Crear Usuarios:
2
4-3 , ., . Contraseiia
5 Modulo para la creacion de usuarios

dado los roles permitidos.

Selecciona un ROL Y

Administrador

O Operador

O Garruchero

GUARDAR

ARRRRRRRRRRNNNS,

R=H080T



INCN

Fecha
2021/5/27

AR R AR RRR AR AR

Crear archivo :

Semana de trabajo

Modulo para la creacion de archivos de
trabajo o dia de trabajo dado el tipo de

Selecciona el operador

Indeoder de pescye intel Qente

i ( operador ) operador

archivo.

Opcidn de pesaje:

O Repesaje

ARRRRRRRRRRNNNS,

aaaaaa

O Rechazos O Véstagos

GUARDAR
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Archivos:

; operador
. Operador
4 . . "y Fecha: 5/27/2021 Semana: #2 Usuario: operador
" MOdUIO para Ia admlnlstraC|On de Ultima Modificacion: 5/27/2021 20:32 Modo: Repesaje ’
5 archivos de trabajo condicionado por rol
T . ARCHIVAR EXPORTAR HISTORIAL SEGUIR PESANDO
X de usuario.
x
3
g
o operador
Operador
-
Fecha: 5/27/2021 Semana: #1 Usuario: operador
HISTORIAL SEGUIR PESANDO Fig- # 1: ViSta rOOt/admin

Fig. #2: Vista operador

I RZHOBOT
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0.0 kg Bateria:100%

Peso registrado

Estado del sensor:

Peso racimo: W'l ] ( cuadrilla01 ) cuadrilla01 - 0 E

Numero de lote o parcela Garrucl hera Registros

Compoentes de la vista _
Lote / parcelas.

SUM: 0 KG
Cant: (0}

Prom: 0 KG
SUM: 0 KG
Cant: (0)

Indcader de pescye intel gente

Garruchero / Cuadrilla.

Total registros.

Color de la cinta en el racimo.
Estado del sensor / indicador /
celda.

Datos estadisticos.

Sl

Power

£

A A AR AN
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@
T 0.0 0.0 0.0 0.0
?’ Prom. Mano Prom. Calibre Prom Long2da Prom. Longitudultima
®
[ 4 2 N° 2 == Peso: 125.6 kg
g Fecha: 5/27/2021 20:25:14 Semana: 1
i Finca: Hacienda Rehobot Cod. Finca: 001
.ﬁ H .Sto .al eso ac. Ol Operador: operador Cod. Operador: operador
i l rl p r lm . Garruchero: cuadrilla01 Garruchero ID: cuadrilla01
f Lote o parcela: 1 Mano: 0.0 KG
é’\ Calibre: 0.0 KG Long2da: 0.0 KG
= “ H g P 0 H P Longitud Ultima: 0.0 KG
Modulo para visualizacion, eliminacion y

Modificacién: 5/27/2021 20:25:14

edicion de los registros almacenados en e .
el archivo de trabajo tipo peso racimo.

2 N° 1 == Peso: 85.9 kg

ARRRRRRRRRRNNNS,
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Selecciona un garruchero

E‘ ( cuadrilla01 ) cuadrilla0l
y __
§ Selecciona una cinta
Modificar peso racimo:
; Numero de lote o parcela
} Modulo para la modificacion de los w
registros de tipo peso racimo el cual oo dercino () 5
permite cambios por usuarios 12564
root/admin y operadores.
Mano (kg) Calibre (kg)
0.0 0.0
Long2da (kg) Longitud Ultima (kg)
0.0 0.0
GUARDAR

ARRRRRRRRRRNNNS,
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@
'i 1. Promedio KG 1. Promedio KG 1. Promedio KG
o Descripcion 2. Suma kG 2. Suma kG 2. SumakG
?.:: 3. Contador Registros 3. Contador Registros 3. Contador Registros
i 105.7 KG
1 211.5KG
Q (2)
§ Reporte lot intas:
» eporte 1otes y cintas: i e "
% TOTAL 0.0KG 211.5KG 0.0 KG
g (0) (2) (0)
-
Matriz de reporte segmentado por

lotes, cintas del racimo e ”
informacion estadistica basica del
registro.

ARRRRRRRRRRNNNS,
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Reporte garruchero/cuadrilla:

SRR,

Detalle estadistico segmentado por it
dia o archivo de trabajo de cada finca. v

Prom: 105.7 kg Sum: 211.5 kg Cant: 2.0 und

PROM: 105.7KG

Indcodor de pexye intelgente

> CUADRILLAD1 N

' USUARIO:4 2::; ?JNSDKL'
PROM: 0 KG PROM: 105.7 KG PROM: 0 KG
SUM: 0 KG SUM: 211.55 KG SUM: 0 KG
CANT: (0) CANT: (2) CANT: (D)
PROM: 0 KG PROM: 0 KG _’ -
SUM: 0 KG SUM: 0 KG .
CANT: (0) CANT:(0)

PROM: 0 KG PROM: 0 KG PROM: 0 KG

SUM: 0 KG SUM: 0 KG SUM: 0 KG
CANT: (0) CANT:(0) CANT: (0)

1) PES0:125.6 KG FECHA: 5/27/2021 20:25:14 LOTE O PARCELA: 1

2) PES0:85.9 KG FECHA: 5/27/2021 20:25:10 LOTE O PARCELA: 1

AOUURNNNRRNNNNNNS,
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ﬂ Hacienda Rehobot
.Y oot

Fecha: 5/27/2021 Semana: #1

Exportar archivo:

Operador: operador Usuario: operador

Hectareas: 10.0 (Ha).

Indcoder de pescye intelgente

Permite almacenar en el disposivo
. . Cantidad
los datos de un archivo de trabajo Sin informacién

Promedio

(Peso racimo y repeso de cajas) en S Tonagilh
formato excel Compatible Con :l)t:?rl'ur;::;on En este momento el dispositivo de encuentra procesando 2 registros.

software de g estié n SM SOLUTION Peso Menor Feteproceso podia demorarunos s
in informacion
entre otros. )

wen [WON

Peso Mayor
Sin informacion

Nota: Presione el botén 'EXPORTAR' para procesar toda la informacion referente
al Archivo o dia de trabajo que ha sido seleccionado para posteriormente generar
el compilado en formato o extencién .csv el cual serd alojado en la carpeta raiz
del dispositivo

EXPORTAR

ANURRRRRRRRNNNSS,
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Bateria:100%

i ]
: Repesaje de cajas: 0 36 0
i . Power L4 kg
& Compoentes de la vista —
2 . i
3 1. Visores de estadisticas
g generales. Bl Plom Kew: 9.7 kg | Prom Brutor 02
) 2. Lista de cajas.
. . CAJA 01, peso contenido neto de 1.5, P. Carton: 0.5 k b
3. Visor pesos de trabajo : ; [ rec R
4. Sensor o indicador de
estabilidad (icon blanco, rojo al PESONETO: pesorur.
eStabilizar el peso)' PESO BRUTO SIN CAJA: 36.5 PESO BRUTO SIN TARA: 36.0
5. BOtOn para almacenar el (OBJECTO + TARA OBJECTO + CAJA)
registro.

Menu de opciones
Visor peso en tiempo real.

oo

ARRRRRRRRRRNNNS,
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wen ¢ Con que valor trabajas el sistema de repeso?

. 0 (® PesoNeto (Objecto - Caja- Tara)
Repesaje de cajas:

(O  Peso Bruto (Objecto + Caja + Tara)

Indcoder de pescye intelgente

(O  Peso Bruto Sin Caja (Objecto + Tara)

Modos de trabajo para repesaje de
cajas contemplando factores tales O Peso BRitiSIn TarnOecte:# G2j4) N
como:

1. Fruta.
2. Peso material de embalaje o

peso del carton.
3. Tara.

B ALY
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Repesaje de cajas:

Bateria:100%

Auto Calibra Punto Cero

Panel de repesaje de cajas b 0 0 cpstnE 3

Power

menu de opciones del usuario Configurar inlcador

Peso Neto

condicionado por rol. Grear Cafa

Total: 0 Und | Total Neto: 0.0 Kg | Total Bruto: 0.0 Kg

s
2
‘-=' Prom Neto: 0 kg | Prom Bruto: 0 Editar Tara
§ 1.5, P. Carton: 0.5 kg v Exportar
% Bateria:100%
J Informacién
= -y
= Informacion
3 I Historial
D 5 s G PESO BRUTO: 0KG
- Historial OBJECTO + CAJA + TARA) AR
- Y kg Peso de trabajo

ok . PESO BRUTO SIN TARA: AE

Cerrar 7 OBJECTO + CAJA) ot
Cerrar

Peso Neto

E Total: 3 Und | Total Neto: 284.9 Kg | Total Bruto: 286.4 Kg
Prom Neto: 94.9 kg | Prom Bruto: 95.4

CAJA 01, peso contenido neto de 1.5, P. Carton: 0.5 kg v “

Fig. #1: Vista root/admin

FESONETO. 0KG PESO BRUTO: e
(OBJECTO - CAJA - TARA) (OBJECTO + CAJA + TARA) 0 KG
PESO BRUTO SIN CAJA: ke PESO BRUTO SIN TARA: ik
(OBJECTO + TARA) 2 (OBJECTO + CAJA) -

Fig. #2: Vista operador

T T R=030T
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Modulo gestion cajas:

Gestionar cajas para repeso.

Indcodor de pescye intelQente

Nombre
CAJA 01

Y

AR R AR SRR RRARRAN

EDITAR
CAJA 01
Peso contenido neto: 1.5 kg
Peso del cartén: 0.5 kg ELIMINAR

Peso contenido neto (kg)

1.5

Peso del cartén (kg)
0.5

GUARDAR

ANUNRRNRNRRRRNNNNNS,
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0.0 0.0 0.0 0.0

'.: Prom. Mano Prom. Calibre Prom Long2da Prom. Longitudultima
?:a. ¥ N° 2 == Peso: 125.6 kg
;_ Fecha: 5/27/2021 20:25:14 Semana: 1
g Finca: Hacienda Rehobot Cod. Finca: 001
2 0 0 0 Operador: operador Cod. Operador: operador
; Hlstorlal repeso de cajas: Garruchero: cuadrilla01 Garruchero ID: cuadrilla01
ﬁ Lote o parcela: 1 Mano: 0.0 KG
;_j Calibre: 0.0 KG Long2da: 0.0 KG
E 4 . . e Longitud Ultima: 0.0 KG

Modulo para visualizacion,

Modificacién: 5/27/2021 20:25:14

eliminacion y edicion de los : 1. 1IN
registros almacenados en el
archivo de trabajo. 0 N1 o= Pesa: 859K

ARRRRRRRRRRNNNS,
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2
£
3
? Caja
X ,
] . . CAJA 01, peso contenido neto de 1.5 kg N/
- Modificar repeso:
‘.E Peso de la fruta (kg)
g Maodulo para edicion de 1054
informacion de un registro en 5

repeso de cajas modulo permitido
para administradores.

GUARDAR

R
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Auto calibracién punto cero: 529 0 G &

La primera opcion “Calcular punto cero
automaticamente al conectar el dispositivo”
permite que el software determine un nuevo
punto cero al conectar el dispositivo con la
finalidad de arrojar pesos acertados.

Indcoder de pescye intelgente

Caleular punto cero automaticamente al conectar el dispositivo @

La segunda opcion “Calcular punto cero
Automatico por analisis de datos” permite que
el software cada cierto tiempo determine un
nuevo punto cero si este cumple con algunas
condiciones y analisis de datos con la
finalidad de arrojar pesos acertados.

Calcular punto cero automatico por andlisis de datos @

Estas opciones solamente podran ser
realizados por el Administrador.

ANURRRRRRRRNNNSS,
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Indeoder de pescye intel Qente

ARRRRRRRRRRNNNS,

Punto cero:

Permite configurar una referencia de
punto cero o tara, sin tener en cuenta
elementos que sostienen los racimos
de banano, como el gancho, las
cadenas y demas elementos que
sean puestos en el sensor en el
momento del pesaje, los cuales no
van a ser tenidos en cuenta en el dato
de pesaje.

Muestras de referencia o punto cero de la aplicacion.
Muestra #1
000

Muestra #2
000

Muestra #3
000

Muestra #4
000

Resultado Final
000

INICIAR

AR R AR SRR RRARRAN
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Calibracion:

Y

Realizar las calibraciones en el dispositivo te permite
registrar una referencia de peSO patrén (o) peso COﬂOCIdO Ingrese primero el valor en kilogramos del peso conocido actualmente

ubicado en el sensor.

con el fin de calcular matematicamente el peso real para Dol degiaiadia il aialiiid st

£ los procesos de pesaje.
3 Peso conocido (kg)
é Ademas de lo anterior, Iwon cuenta con unas funciones
: adicionales que puedes activar para ajustar el punto cero Tara (kg)
% de manera automatica, en caso de poner algun un peso
? que no se quiere incluir en el proceso de pesaje o Muestra #1
repesaje, como por ejemplo una garrucha o rodachines m
para rueden las cajas o racimos, o que varie el punto e B
cero por algun cambio medioambiental que se presente Muestra #3
en la celda de pesaje. Esta funcion se puede desactivar e
por parte del usuario en cualquier momento en la X osia s
aplicaCién' Promedio:
000
Para acceder a estas funciones debes ir a la pantalla AT Eng gete:
“Configuracion automatica Punto Cero” y seleccionar
alguna de las opciones: i) “Calcular punto cero INICIAR

automaticamente al conectar el dispositivo” o ii)
“Calcular punto cero automatico por analisis de datos”.

R
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>y CAMPOS EXTRAS IWON

Campo extra - archivo de trabajo

R SRR

Campos Extra: Nombre

Escribe aqui un nombre corto

La opcion “Campos Extra” tiene la
Administrador la inclusion de

campos adicionales de
informacion que se requieran y

gue no hacen parte de los ¢  CAMPOS EXTRAS IWON
campos fijos de la aplicacion. e

NO . Bo% 1048 |

Indcackr de pescye intel gente

En la opcion “Ver campos extra” calibre 2do R -

se visualizara la lista de los
campos adicionales incluidos y en
la opcion “Afadir campos extra al longSra Editar
archivo”, podras incluir los
campos adicionales que se
necesitan. La inclusidn de los
campos es limitada a 20 campos.
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